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Procesos de la AP

1- Recopilacion de geodatabases.

Iy

I:

2- Identificacion de zonas homogéneas

|

3- Verificacion de ambientes

£~ 4- Muestreo dirigido de suelo
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Fotografia aérea ‘)/ Muestreo de suelo con GPRS
con avién no _‘ﬂ.--/<

tripulado il

=" Rastra de
conductividad
eléctrica

Manejo integrado a
distancia en tiempo real

Las tecnologias de informacién y
comunicacién posibilitan realizar
el seguimiento de todas las tareas
y su gestién desde computadoras
o dispositivos mdviles.
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Trazabilidad

La certificacién de la
procedencia, del manejo
y de la calidad de origen
de los productos mejora
su comercializacién.

Lt
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; Qué informacion se recoge?

@ siEMBRA

Precisién en la dosificacién y la profundidad. Cuerpos de
siembra estabilizados. Control de velocidad de avance y
densidad. Mejor trazado de surcos, que evita superposiciones.
Autonivelado en laderas. Fertilizacién segin requerimiento.

e CONTROL DEL CULTIVO
Tecnologia de dosificacién
variable: realiza cambios de dosis
de los insumos en tiempo real.
Control selectivo de malezas.
Riego segun necesidad detectada.

€) cosecHA
Disminucién de pérdidas
en cosecha. Monitor de
rendimiento y registro de
calidad por zona y en
tiempo real.

LA MAQUINA
AGRICOLA DEL FUTURO
Serd mas precisa, inteligente y automatizada.

%—— Trazabilidad

del producto
Transferencia de final.
datos en tiempo real. Mis segura,
Monitor universal ergonémica
(de aplicacién a y fécil de
todas las maquinas). operar.
Sensores que Autoguiada
regulan en tiempo satelitalmente
real el implemento, O por
por ej: la barra de o A sensores.
corte y la velocidad Sensores de cultivo: biomasa,
en cosechadoras. indice verde, proteina, etc.



Tipo de captador

Principio de funcionamiento |

Informacién suministrada

Informacién sobre la planta

Rendimiento en grano

Medida del flujo o volumen de grano

Con sistemas GPS permiten la elaboracion
de mapas de rendimiento

Rendimiento de remola-
chay patata

Medida dinamica del peso

Con sistemas GPS permiten la elaboracion
de mapas de rendimiento

Contenido de clorofila
del cultivo

Medida del contenido de clorofila a partir
de la reflexion de la luz

El captador utiliza 1a reflexion de la luz por el
cultivo para la medida de las necesidades de
nitrégeno a partir de un software determinado

Informacion sobre el suelo

Parametros fisicos

Medida de la conductividad eléctrica del suelo

Con sistemas GPS permiten obtener mapas de
zonas diferenciales para |a posterior toma de
muestras de otros parametros

Contenido en materia
organica

Medida de la reflectrometria por infrarrojos

Captador que permite medir en tiempo real 13
tasa de materia organica en la superficie del
suelo para el establecimiento de una aplicacion
modular de fertilizantes

Parametros quimicos

Electrodos rapidos deslizantes

Capaz de determinar en los primeros cm de
suelo, y en tiempo real, el contenido en materia
organica, la humedad y el contenido en nitratos

Informacion sobre malas hierbas

Deteccion de la
presencia de vegetacion

Medida de la reflectrometria por infrarrojos

Permite la deteccion en tiempo real de la pre-
sencia de vegetacion adventicia en un suelo
desnudo

Informacion global sobre el medio

Fotos aéreas o imagenes
de satélites

Medida de |a reflexion de la luz natural
en diferentes longitudes de ondas

Establecimiento de zonas heterogéneas en el in
terior de la parcela debidas, entre otras causas,
al estado del sueloy del cultivo
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Productos directos.

- Mapas de afecciones por danos en cultivos.
- Indices varios NDVI, NDRE, ARI.....

- Concentracion proteina, N,...

- Conteos, clasificaciones.

- Estrés hidrico

- Malas hierbas, ETC, ETC ...
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Productos indirectos: Mapas de
prescripcion

411,00 I/ha
325,00 I/ha
303,00 I’ha
286,00 I/ha
271,00 I?ha
253,00 I/ha

168,00 I/ha

Biomassa Index WDV
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Productos indirectos: Mapas de
prescripcion
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Productos indirectos: Mapas de
prescripcion

gevagro{5

el i Creacion de Capas

*¥ Asistente para Creacion de Capas [_;_‘

Bienvenido al Asistente para

El Asistente lo guiard a través del proceso para crear un.
MNueva Capa GIS.

Seleccione el tipo de capa a crear
(s Capa de vectores {Objetos)
. Capade Imagen

_ Copiar Capa

1 Capa WMS (Web Map Server)

¥ Asistente para Creacion Capas

Capa de vectores (Objetos) o
GeoAgro Gis utiliza estructuras predeterminadas para crear capas. Esto permite
mantener coherencia en la definicién de los atributos al compartir o centralizar la
informacién.
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e Receptor GPS.
e Estacion base.
e Pantalla GNSS.
e Sistema de guiado:
— Visual.
— Asistido.
— Piloto automatico.

e Sistema de confrol de
tramos y aplicacion variable
de dosis.

e Monitor de rendimiento.

SENSOR FOOTPRINT
LARGEST IN THE INDUSTRY
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Integracion de GNSS en la

Sistemas de guiado

Antena
ol Antena (receptor)
sntana | Pantalla >e
(receptor) , . 8 - M

Antena
Pantalla

(receptor)

Interfaz

vehiculo

Controlador

electromecanico .
navegacion

Controlador
navegacion
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Integracion de GNSS en la maquinaria

Ahorro

Aplicacion herbicida

Nieminen y Sampo (1993) Buick y Lange (1998)
*  Método tradicional - 8% solape

*  Guiado asistido = 2 % 6 3 % solape

*  Autoguiado -> 1 % solape

Perez (2007)
Autoguiado - reduce un 8 % solape
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