INNPACTO: Cartografias de precision
mediante sistemas aéreos no tripulados y
tripulados para la gestion en ambitos

vitivinicola y de patrimonio artistico
(IPT-2011-1188-370000; 2011-2014)
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Ambito Vitivinicola
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Objetivos

Objetivo general:

Generar un nuevo servicio GIS de cartografia de elevada
precision/resolucion espacial y temporal para ayudar a la Gestion de
vinedos

Objetivos especificos:

' Generar mapas de vigor de vifas que permitan la planificacion de
la campana de vendimia y la puesta en marcha de planes de
homogeneizacion de la vid (optimizar la cantidad y calidad de vid
Y vino)

© Crear un servicio GIS que facilite a las bodegas el acceso a toda la
informacion para la gestion de vinedos y la toma de decisiones
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Novedades/Mejoras

Se pretende:

Superar limitaciones actuales de resolucion espacial y temporal
en cartografia utilizando sistemas tripulados (avion, todoterreno)
y aéreos NO tripulados (UAS) con camaras/sensores a bordo:

Mejor adaptacion de “altura/velocidad de vuelo” (mayor
resolucion espacial)

Flexibilidad en “ momento de vuelo/captura” (mayor
resolucion temporal, captura bajo demanda)

Aportar al mercado nuevos servicios de cartografia de precision
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Esquema proyecto

Puesta a punto de los vuelos y reconocimiento
de las camaras para aplicaciones cartograficas

TRACASA + AIN

VITICULTURA DE PRECISION

Captura y procesamiento de la
informacion captada por los sensores
MiniMCA-6, ADS80 y CropCircle para su
aplicacion en la gestion de vinedos

| |
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Nuevo Servicio
de Cartografia
de Precision

TRACASA + UPNA + AIN
Bodegas Otazu

Recopilaciéon y Preparacion de la Info

:g : Disefio de visor GIS para la explotacién de
2 =~ resultados por las bodegas

S TRACASA
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Equipos-Sistemas aéreos

UAS-MiniMCAé6

UAS-Camara Multi-espectral MiniMCA6 (VP)
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Equipos-Sistemas aéreos

Camara Fotogramétrica
Multiespectral Digital ADS80

Avion-ADS80

Partenavia P68 TC OBSERVER
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Equipos-Sistema terrestre

Todoterreno-Crop Circle

Todoterreno-Camara Multi-espectral Crop Circle (VP)
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Metodologia

UAV-MiniMCA6 _CropCircle

Avion-ADS80

Procesamiento
imagenes/datos

| Analisis
+. espacial GIS

Mapas de Vigor
(Zonificacion)
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Ayuda en campo
(identificacion ptos muestreo)

>

ZONIFICACION parcelas
Vigpr Alto-Medio-Bajo
> 4 P Vigor Bajo

Vigor Medio

B vieorato

Ayuda en Toma Decisiones

. N Vendimia Manejo
‘ApllcaClon selectiva especifico
para bodeg
100 Metras .Vi S or
Peso 100 bayas
e |
E: Mejora en Calidad Vinos
ve w va @Mapas/productos R —a -
Numero de racimos ; o B
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Patrimonio artistico
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Objetivos

Objetivo general:

Generar 1 nuevo servicio GIS/WEB de cartografia de elevada
precision/resolucion espacial y temporal para incorporar al
mercado para la gestion de patrimonio artistico.

Objetivos especificos:

Generar ortofotos de muy alta resolucion de “ bienes

culturales © con fines de demostracidon, divulgacion,
restauracion o alteracion de los mismos.

Las informacion utilizada sera capturada mediante sensores

(cdmara/LiDAR) desde sistemas aéreos no tripulados (UAS) vy
tripulados (avion).
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Esquema proyecto

Puesta a punto de los vuelos y reconocimiento de las
camaras para aplicaciones cartograficas

TRACASA + AIN

|

ORTOFOTO DE PRECISION
Captura y procesamiento de

[]
L}
%

imagenes captadas por la camara

de fotos Canon EOS5D vy el sensor
LiDAR ALS60 para la generacion
de ortofotos de alta resolucion

Servicio
de cartografia
de precision

TRACASA + AIN

2

Diseiio/desarrollo de visor WEB para la visualizacion
de las ortofotos de precision

TRACASA

Recopilacion y Preparacion de la Info
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Explotacion

quEEmEnm
[}



an

_tech | _cansuling | _legal

== mme. | tracasa upn@

Equipos-Sistemas aéreos

UAS-MiniMCA6/Canon EOS 5D

UAS-Cdmara Fotogrdfica Canon EOS5D (OP)
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Equipos-Sistemas aéreos Avion-ALS60

Partenavia P68 TC OBSERVER

Sensor LiDAR ALS60 : Gy |
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Metodologi
UAV-Canon EOS5D

Avion-LIDAR

Suelo
Vegetacion
Construcciones
Muros

Mosaico
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Metodologia

" Ruinas de Mendinueta™ = "

W a
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Resultados
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Resultados

Dsso

e Las imagenes obtenidas
desde el sensor del UAV
tienen un menor GSD

e La ortofoto resultante
tiene mayor nitidez y
definicion al ser

. obtenida en vuelo mas

T lento y bajo

|

Ortofoto 2012 Ortofoto Ortofoto 2013
25 cm/pixel 1 cm/pixel 50 cm/pixel &

Comparacion de ortofotos



an

_tech | _cansuling | _legal

== mme. | tracasa upn@

Servicio OP

Patrimonio/
Bienes culturales

Demostracion

.Aplicacién Divulgacion

‘VISOI'

Restauracion

® Ortofotos Etc.
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